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MIVO - Makine isletme Vefirfilffik
Otomasyonu Hangi Musterilerimiz
Icin Ideal ?
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Eresense MiVO - Makine isletme Verimlilik Otomasyonu, yol, maden,

altyapi, baraj, demiryolu gibi cok sayida hafriyat kamyonunun ekskavator,
yukleyici ve finiserlerle maksimum verimlilikte calistirmak isteyen
musterilerimiz icin yaratilmistir. Sistem, sefer sayilarini, rotalarini, is
makinesi eslesmelerini, dolum bosaltim bolgelerini ve bir cok parametreyi
excel formatinda listelerken, kullanicilarina maksimum verimlilik icin

onerilerde de bulunur.
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» Eresense Elektronik tarafindan santiye
otomasyonu icin 6zel olarak tasarlanan kontrol
modultdur.

« Kamyon, ekskavator, ylikleyici ve asfalt serim
araci kabin icine montaji yapilir.

* Entegre olarak GSM modem, RFID kart
okuyucu, RS485 iletisim moduli, 433Mhz
iletisim modull, hareket sensorleri, sesli ve
Istkli uyari cihazlari icerir.

 Santiye araclarinin yukleme, bosaltma, hiz, yik
agirhigi, arac eslesmeleri gibi bilgileri anlik veya
raporlar halinde merkez sunuculara GSM Ulzerinden

iletir. ’



Santiye otomasyonu icin 6zel olarak tasarlanmis cihaz.

Ara Ta ki Anlik koordinat verilerine ek olarak rapor gonderebilme.
; I Sunucu baglantisi olmaksizin cihazlar arasi iletisim.
Sistemiyl

Fa rkla rl Sunucu baglantisi olmaksizin hafizaya alinan veriler

Ekskavator, yukleyici, asfalt serici ve komyon eslesmeleri

Damper yik agirligi hesaplayabilmeye yénelik donanimlar.

Cihaz lGzerine monte standart operatér kimlik moduli
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SANTIYE OTOMASYONU RAPOR ATABILME
ICIN YARATILMIS CIHAZ AZELLIEI
Santiye yonetimi icin gerekli Anlik koordinat verilerine ek
bircok donanimi binyesinde olarak cihaz hafizasinda
bulunduran bu amacla saklanabilecek sekilde santiye
tasarlanmis 6zel cihazlar yonetimine yonelik 6zel

raporlar gonderebilme




MIVO Santiye
Otomasyonu Kapsami

« Agirlik ve aracg eslestirmeli sefer raporlari

TR ~— * Yol insaatlari km bazli yapilan isler haritasi

 Sirket ERP programlarina entegrasyon
« Kamyon-Finiser eslesmeli yol yapim haritalari
« Agrage santral cikis veri senkronizasyonlari
« Santiye olay kayitli kamera goriuntiu eslesmeleri
« Santiye harekat merkezi ekranlari
« CAN bus araciligi ile alinan genis bilgi havuzu

« Arac atolye giris cikis otomatik kontrol

« Operator puantaj ve verimlilik kontrolu
* Yakit litre basina hafriyat tonaji ’

* EreCorp Akaryakit Otomasyonu tam entegrasyonu
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t.) HAFRIYAT OTOMASYONU
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ERESENSE SANTIYE
OTOMASYONLARI

6.5) MIVO

EreWare
EreCorp

EreQil
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EreService
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Projelerimizden Bazilari

* Nuh Cimento Hereke Kompleksi (2011 -) « Kalyon Kuzey Marmara Otabani (2017 - )

e Borusan Gemlik Limani ( 2012-) « Aka (Cengiz, Makyol ..., ) Sabiha G. (2017 -)
« Tiprag Usak Altin Madeni ( 2013 - ) « Kalyon - Kolin - Cengiz GYH Metro (2017 -)
« Stfa Derince Liman Insaati ( 2014 -2016) « Kalyon - Kolin 3. Havalimani (2017 -2019)

e Tekmar - Medmar Mermer Madenleri ( 2014 -) « Kebir Beton (2018 - )

« Celikler ins. Sabiha Gokcen - Corum (2015 -) * Askale Cimento (2018 - )

e Birlik Gida Edirne Fabrikasi ( 2016 - )  Rida insaat Bursa Sant. (2018 -)

» Tulomsas Vagon Fabrikasi ( 2016 - ) « Kolin-Kalyon-Cengiz HYH Metro (2019 - )

« Aydinlik insaat ( 2016 -) « Avrupa Otoyolu (2019 - )

* Celikler Orhaneli - Tuncbilek - Seyitémer (2017 -) « Tekfen Adana Santiyesi (2021 -)

 Bereket (Entek) Yatagan Termik (2017 -) « Glilsan Uganda Yol Santiyesi (2021 -)

« Aydinlar Maden izmir Otobani (2017 -) « Kalyon Azerbaycan Santiyesi (2022 -)

« Giisey Beton (2017 -) « ictas Tim Sirket Santiyeleri (2022 -)

« HCG insaat Silifke, Antep, Tasucu (2017 -) « Ozka insaat Tim Sirket Santiyeleri (2023-)
« Eren-Salini Siirt Baraj insaati (2015 - 2017) « Rénesans insaat Holding ve Ortaklik insaat
« Punj - Kalyon - Limak TANAP (2017 -) Santiyeleri (2024 - )

« Kalyon-Makyol Sabuncubeli ve Can. (2016 - )
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NEDEN Biz?

Santiye otomasyonu icin yaratilmis sistemler
Modller yapi

Montaj 6ncesi tam hazirlk

Kosulsuz cihaz garantisi

Muhasebe programlarina entegrasyon
Musteri taleplerinin devreye alinmasi

Bilgiler merkezde toplanir

Tek araytizle tiim santiye, pompa ve tanklariniza
ulasim

Arvento, Filotlrk v.b. arac takip sistemlerine
entegrasyon

Sanal tank sistemi

Yedekli calisma prensibi

Merkez ofisten oncelikli destek

Sistemler surekli giincel kalir
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E-Posta

Raporlari
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Yéneﬁci
Ozet Ekrani

B rRaporiar

A Haricalar

W Evipran Yoneumi
B Genel Ayartar
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Hafriyat Bogalimlan

Sefer Sayist




Raporlar
Ekrani
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A Ana Eran
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Harita Izleme
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§ Calisma
Alanlari
Ekrani
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Sense TheWorks
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Is Makinesi
Takip Ekrani
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Ekipman
Yonetimi

Ekrani
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Elopman Xodu Y Eopman Tarem Ven Tanks Veri Zamars
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